
 
 

    
    

IL DIRETTORE 

 

VISTO il D.D. n. 12702/2025 di emanazione del bando per la selezione per n. 1 incarico 

di lavoro autonomo esercitato nella forma della collaborazione coordinata 

nell’ambito del Progetto di ricerca “SOFTWEAR - SOFT actuators for 

Wearables, Exoskeletons, and Augmenting Robotics” 

RICHIAMATA la delibera del Consiglio del Dipartimento del 27/10/2025 

PRESO ATTO delle dichiarazioni rese ai sensi dell’art.35-bis del Decreto Legislativo 

n.165/2001 (introdotto dalla Legge anticorruzione n.190/2012) dal personale 

docente e ricercatore di cui al presente decreto 

 

DECRETA 

 

La commissione giudicatrice relativa all’incarico di collaborazione sopraindicato è così 

composta: 

 

Oggetto incarico di collaborazione Commissione 

“Sviluppo di sistemi indossabili di attuazione 

soft pneumatica - Development of wearable 

soft pneumatic actuation systems” 

 

Presidente:  

Prof. Federico Carpi (PA) 

 

Membri:  

Prof. Andrea Corvi (PO)    

Prof. Filippo Cavallo (PA)   

 

Supplente:  

Dott. Laura Fiorini (RTD)  

 

 

   

      IL DIRETTORE 

  Prof. Bruno Facchini 
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